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Oscilador no lineal forzado y amortiguado
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Oscilador armónico forzado y amortiguado
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Función respuesta ó Función de Green

Propagador 
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Feynman



Estado 
transitorio
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estacionario
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Solución al oscilador 
armónico forzado y 

amortiguado



Solución al oscilador 
armónico forzado y 

amortiguado
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Ecuación de Dyson
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Ecuación de Dyson
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Solución al Oscilador no lineal forzado y amortiguado
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